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(§4) ENSEMBLE VERTICAL MOBILE DE PERCAGE. 

67) L'ensemble vertical mobile de percage se compose 
oTJn bati (1) de hauteur reglable fixe a sa base sur un pie- 
tement (5) formant chariot, et comportant une platine (10) 
support dau moins un outil electroportatif (10, 11) de per- 
cage ou de perforation, la platine (10) etant mobile le long 
d'un montant (17) entre une position de butee basse de re- 
pos, et une position de butee haute reglable de fin de 
course utile. Un dispositif elevateur (18) permet de com- 
mander la platine (10) porte-outils entre ces deux positions 
depuis le sol. 

[.'invention interesse plus particulierement les fabricants 
d'outils electroportatrfs de pelage/perforation ainsi que les 
utilisateurs de tels materiels. 
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La prSsente invention se rapporte a un 
ensemble vertical mobile de per gage pour des operations 
de pergage en hauteur dans un plan horizontal tel que 
le plafond d f un local, notamment pour la pose contre le 
5 plafond de plaques ou panneaux desolation thermique, 
phonique, d'habillage ou autres. 

Comme il est connu, la realisation de 
pergages dans un plan vertical tel qu f un simple mur 
n'est pas tou jours des plus facile. La fatigue de 

10 I'opSrateur, souvent amenS a travailler dans des 
postures de travail peu ergonomiques , par exemple arc- 
boutS ou a genoux sur le sol, avec un outil 
Slectroportatif du genre perceuse ou marteau 
perforateur lourd et pesant, rend l'obtention d'un 

15 pergage precis et soignS aleatoire. 

La fatigue due a une posture de travail 
inconfortable, et surtout les risques d 1 accidents, 
notamment par chute, sont notablement plus Sieves 
encore dans le cas de per gages verticaux, par exemple 

20 dans le plafond d'un local. L 1 opera teur , classiquement 
debout sur un escabeau ou une echelle, doit tenir 
1' outil de pergage verticalement a bout de bras en 
direction du plafond. Tete renversSe vers le haut pour 
s* assurer de la qualite de son travail, l»operateur 

25 doit encore se proteger des tombees de farine produite 
par le travail de perforation. 

Les solutions ci-dessus deviennent pour le 
maitre d'oeuvre du chantier rapidement economiquement 
peu rentables de par le travail journalier limits, 

30 notamment d<l a la fatigue physique de l f opirateur en 
particulier celle ressentie au niveau du dos. Ceci est 
notamment le cas lorsqu'il s'agit de poser contre un 
plafond des plaques ou panneaux desolation thermique 
ou autre. En effet, un tel travail exige pour chaque 

35 plaque & poser la perforation verticale simultanee, par 
exemple selon quatre points reguliSrement espaces, de 
la plaque et du plafond, perforations dans lesquelles 
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sont ensuite enfich£es a force des chevilles de 
maintien desdites plaques audit plafond. Pour un 
montage ajust§ des plaques / une bonne precision dans le 
posit ionnement des perforations est en outre requise. 
5 On comprend que ces objectifs sont difficiles & 
atteindre au regard des difficulty de l'art anterieur 
d^crites ci-dessus. 

La pr6sente invention a pour but de remedier 
a ces difficultes ainsi qu'a d'autres encore en 

10 proposant un ensemble vertical mobile de pergage pour 
au moins un, mais pref erentiellement deux outils 
Slectroportatif s de pelage ou de perforation 
permettant de realiser des operations de pergage dans 
une paroi horizontale en elevation par rapport au 

15 niveau du sol, notamment le plafond d f un local, en 
manoeuvrant depuis le sol. 

A cette fin, et conform§ment si la presente 
invention, !■ ensemble de pergage se compose d'un bSti 
de hauteur r£glable fix6 a sa base sur un pidtement 

20 mobile formant chariot pour son appui et son 
deplacement au sol, et comportant vers son autre 
extremite un support de pergage const itu6 d f une 
platine-support d'au moins un outil 61ectroportatif de 
pergage ou de perforation, le support de pergage Stant 

25 guid6 en deplacement vertical par exemple monte 
coulissant le long d'un montant parallelement k l'axe 
de pergage sur toute la course efficace comprise entre 
une position de but§e basse de repos et une position de 
but§e haute de fin de course utile, un dispositif 

30 elevateur permettant de commander depuis le sol le 
deplacement du support mobile de pergage entre ces deux 
positions limites. 

Les principaux avantages de l 1 invention sont 
6num6r6s ci-dessous : 

35 . les deplacement s du support de pergage entre ses 
positions non-operante et opirante etant commandos 
depuis le sol, la fatigue de 1'opSrateur est moindre 
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et les risques d 1 accident par chute ou autre sont 
evites ; 

. amelioration de la cadence de travail ; 
. le pietement mobile comprend des roulettes dont l'une 
5 au moins est orientable pour la disposition avec une 

bonne precision de 1' ensemble de pergage k 1' aplomb 

de la zone de travail a perforer ; 

• dans sa variante d 1 execution pr6f6r6e, 1" ensemble de 
pergage selon l 1 invention comporte deux marteaux 

10 perf orateurs , de sorte qu^l est possible de rfialiser 

deux perforations simultanement & intervalle de 
distance fixe 1'une de l 1 autre, 

D'autres caracteristiques et avantages de 
l f invention sont consign^s dans la description qui suit 
15 effectuSe selon un mode d' execution pr§f§r§ et non- 
limitatif, en r6fSrence au dessin accompagnant sur 
lequel : 

• la figure 1 est une vue g£nerale en perspective de 
l f ensemble de pergage conforme a 1' invention en 

20 position de butee basse de repos ; 

• la figure 2 est une vue de detail a plus grande 
6chelle du support mobile de pergage de la figure 1 
en position de butee basse de repos ; 

. la figure 3 est une vue du support mobile de la 
25 figure 2 en position intermediaire relevSe de 

perforation ; 

• la figure 4 est une vue du support mobile de pergage 
de la figure 2 en position de but6e haute de fin de 
course utile ; 

30 .la figure 5 est une vue de detail en perspective du 
support mobile de pergage, marteaux perf orateurs 
retires ; 

. les figures 6 et 7 sont des vues schematiques de 
profil montrant le travail du dispositif de commande 
35 en translation du support mobile de pergage entre ses 

positions limites respect ivement de butSe basse de 
repos et de but§e haute de fin de course utile. 
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La presente invention procede de l'idte 
generale inventive qui consiste a effectuer un travail 
de pergage en hauteur dans une paroi horizontale, 
notamment dans un plafond, au moyen d'un dispositif 
5 616vateur d'un support mobile de pergage commands 
depuis le sol, dans le but de rendre le travail de 
pergage ou de perforation economiquement plus rentable 
et physiquement moins pSnible pour l'optrateur. 

L • ensemble de pergage selon l 1 invention 

10 represents dans son ensemble sur la figure 1 se compose 
d'un bSti 1 par exemple du genre d'une colonne 
tSlescopique 2 constitute de deux elements tubulaires 3 
et 4, 1' element 3 ( respect ivement l'tltment 4) de plus 
faible diam&tre pouvant coulisser a l'intSrieur de 

15 l f Element 4 (respect ivement l'filtment 3) de diamStre 
plus grand et Stre immobilise dans celui-ci a un niveau 
quelconque choisi determinant la hauteur hors-tout de 
1' ensemble de pergage. 

La colonne 2 repose par sa base sur un 

20 pi&tement 5, par exemple forme de deux profiles 6 et 7 
assembles a angle droit selon une forme en T, ledit 
piStement 5 etant Squipe de roulettes telles que 8 dont 
l'une au moins est orientable pour un positionnement 
pr§cis de I 1 ensemble de pergage a l 1 aplomb de la zone h 

25 percer. 

Conformement 4 la variante d' execution 
preferSe de 1» invention, l 1 ensemble de pergage comporte 
un support mobile de pergage 9 sous la forme d'une 
platine 10 portant de fagon jumelee deux outils 

30 Slectroportatifs 11 et 12 de pergage ou de perforation 
tels que perceuses simples, perceuses a percussion, 
marteaux perforateurs ou autres. La platine 10 qui se 
presente sous la forme gSnerale non- limitative d f un H 
est formee de deux profiles recepteurs 13 et 14 par 

35 exemple en U sur lesquels sont adossSs les corps des 
outils Slectroportatifs 11 et 12 et sont reunis par une 
traverse de jumelage 15. Les outils Slectroportatif s 11 
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et 12 sont maintenus en appui de calage contre les 
profiles rScepteurs 13 et 14 au moyen par exemple de 
brides ou de colliers de serrage tels que 16. 

La platine 10 est guidie en deplacement 
5 vertical, par exemple mont6e coulissante le long d»un 
montant 17 parallSlement a I'axe de pergage, et 
commandSe en deplacement sur toute la longueur du 
montant 17 par 1 1 intermediaire d f un dispositif 
Elevateur 18. 

10 Le dispositif elevateur 18 comporte un bras 

de levier 19 mont6 pivotant autour d'un axe transversal 
20 maintenu par deux longerons tels que 21 • La commande 
de deplacement est transmise a la platine 10 par 
l 1 intermediaire d'une courroie 22 relive a sa premiere 

15 extremite au bras de levier 19, et a son autre 
fextremite & la platine 10 porteuse des outils 
Slectroportatifs 11 et 12 de per gage ou de perforation* 
Le mouvement de pivotement du bras de levier 19 est 
classiquement transforme en un mouvement de translation 

20 de la platine 10 au moyen d'une poulie de renvoi 23 
port§e par le montant 17 et sur laquelle passe la 
courroie 22. 

Le dispositif elevateur 18 permet de 
commander depuis le sol le deplacement vertical de la 

25 platine 10 sur toute la course efficace de celle-ci le 
long du montant 17 entre deux positions limites de 
butee inferieure de repos et de butee haute de fin de 
course utile. 

La position de but6e inferieure non operante 

30 ou de repos est mater ialisee par tine plaque 24 servant 
de but§e fixe ou rfeglable solidarisee dans sa version 
fixe aux longerons 21, plaque 24 contre laquelle la 
traverse de jumelage 15 de la platine 10 vient en appui 
chant contre chant en position de repos (figure 5). 

35 La position de butSe haute de fin de course 

utile est materialist au moyen d'un coulisseau 25 fixe 
sur la traverse de jumelage 15 de la platine 10 et 
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reglable en hauteur par 1» intermedia ire d'une vis de 
serrage 26. Le coulisseau 25 permet de rialiser des 
per?ages ou des perforations de profondeurs diff§rentes 
en limitant I'avance de la platine 10 et done celle des 
5 outils 11 et 12 par butee par exemple centre un panneau 
de revfetement 27 a poser contre un plafond 28 (figure 
4) . Le coulisseau 25 porte une rondelle ou disque de 
contact 29 afin de ne pas marquer le plafond ou le 
panneau de revStement a poser contre le plafond. 

10 Le bati 1 comporte enfin deux prises de 

courant telles que 3 0 dans lesquelles sont enfich^s les 
cordons d' alimentation 31 des outils electroportatif s 
11 et 12. Un interrupteur general 32 est 6galement 
prSvu sur le bati 1 pour la mise en route et 1'arrSt 

15 desdits outils 11 et 12. 

II est bien entendu qu»au-deia des moyens 
decrits, diverses modifications §videntes et variantes 
simples entrent dans le cadre de la pr§sente invention. 
On peut notamment envisager le basculement du support 

20 mobile de per?age a I'horizontale pour des travaux de 
pergage ou de perforation dans un plan vertical tel 
qu'un pan de mur, ou bien encore son immobilisation 
dans une position intermediate de pergage formant un 
angle avec la verticale. 
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REVENDICATIONS 

1. Ensemble mobile de pergage dans une paroi 
horizontale, caracteris§ en ce qu'il est forme d'un 

5 bati (1) de hauteur reglable fixe a sa base sur un 
pietement (5) et comportant un support mobile de 
pergage (9) const itue d'une platine-support (10) d'au 
moins un outil electroportatif de pergage, le support 
de pergage (9) etant guide en deplacement vertical 
10 parallelement a 1 9 aaee.de pergage et un dispositif 
eievateur (18) permettant de commander depuis le sol le 
deplacement du support de pergage (9) entre ces deux 
positions. 

2. Ensemble de pergage selon la revendication 
15 1, caracterise en ce que le support de pergage (9) est 

monte coulissant le long d'un montant (17) entre une 
position de butee inferieure de repos et une position 
de butee super ieure de fin de course utile • 

3. Ensemble de pergage selon la revendication 
2 0 2, caracterise en ce que la position de butee 

inferieure est mat6rialisSe par une plaque d 1 arret 
(24), et en ce que la position de butee supSrieure est 
r€glable et materialisee par un coulisseau (25) de 
longueur variable terming par un disque de contact 
25 (29) , coulisseau (25) monte sur le support de pergage 
(9). 

4* Ensemble de pergage selon l f une quelconque 
des revendications 1 a 3, caracterise en ce que le 
support de pergage (9) se prSsente sous la forme d'une 
30 platine (10) portant de fagon jumeiee deux outils 
electroportatif s (11,12) de pergage. 

5. Ensemble de pergage selon la revendication 
4, caracterise en ce que la platine (10) est formee de 
deux profiles r6cepteurs (13,14) sur lesquels sont 

35 adossfes et maintenus les outils electroportatif s 
(11,12) et reunis par une traverse de jumelage (15). 

6. Ensemble de pergage selon la revendication 
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5, caract6ris6 en ce que les outils electroportatif s 
(11,12) sont maintenus en appui contre les profiles 
recepteurs (13,14) au moyen de brides ou de colliers de 
serrage (16) . 

5 7. Ensemble de per?age selon l'une quelconque 

des revendications 13 6, caract§rise en ce que le 
dispositif SISvateur (18) est constitue d'un bras de 
levier (19) mont6 pivotant sur le bati (1) autour d'un 
axe transversal (20) maintenu par deux longerons (21) 

10 et reli6 au support de per?age (9) par 1 1 interm§diaire 
d'une courroie (22) de transmission de commande 
r envoy §e par une poulie (23). 

8* Ensemble de pergage selon I'une quelconque 
des revendications 13 7, caract&risS en ce que le bati 

15 (1) est constitue de deux tubes t§lescopiques (3,4). 

9. Ensemble de pergage selon l'une quelconque 
des revendications 1 a 8, caract§rise en ce que le 
piStement (5) est constitui de deux profiles (6,7) 
assembles a angle droit selon une forme en T et munis 

20 de roulettes (8). 

10. Ensemble de per?age selon l ( une 
quelconque des revendications 13 9, caracterise en ce 
que le support mobile de per?age (9) est basculS 3 
l'horizontale pour des operations de pergage dans un 

25 plan vertical. 
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FIG. 3 
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FIG. 4 
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ABSTRACT : 

CHG DATE=19990617 STATUS=0>The movable unit for drilling holes in 
a ceiling 

comprises an adjustable height frame (1) fixed to a base (5) . The 
frame has a 

movable drilling support (9) constituted by a support plate (10) for 
a portable 

electric drill (12) . The drilling support is guided vertically 
parallel to the 

drilling axis and an elevator (18), operated from the ground, 
controls 

displacement of the drilling support. The drilling support slides 
along an 

upright (17) between lower and upper stops. The lower stop comprises 
a stop 

plate (24) and the adjustable upper stop position is formed by a 
variable 
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length runner (25) , mounted on the drilling support, ended by a 
contact disc 
(29) . 
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